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röhrenförmigem Linearmotor 
entwickelt wurde.  
Im Jahre 1997 wurde die ers-
te Reihe von Linearmotoren 
hergestellt, jedoch nur zur in-
ternen Verwendung. Im Jahre 
2001 wurde für einen Kunden 
ein spezifischer Motor entwi-
ckelt. Im Laufe dieser Ent-
wicklung hat sich herausge-
stellt, daß es sehr wenige 
ernstzunehmende Hersteller 
von Linearmotoren gibt und 
der Beschluss gefasst,  diese 
Marktlücke zu schließen. Und 
tatsächlich, selbst heute gibt 
es recht viele Anbieter dieser 
Technik, die Hersteller  las-
sen sich jedoch an zwei Hän-
den abzählen. 
Investitionen in Entwicklungs-
hard� und Software, Prüf-
stände, Personal, Zeit, Unter-
suchungen, Applikationen 
(die nicht alle von Erfolg ge-
krönt waren) haben letztend-
lich zu der hier vorgestellten 
Reihe von Linearmotoren ge-

Allgemeines 
Der Grundstein für die 
ANTRIMA-Linearmotoren 
wurde im Jahr 1985 gelegt, 
als eine Kolbenpumpe mit 

Îáùèå ïîëîæåíèÿ  
Ïåðâûå ðàáîòû â îáëàñòè 
ëèíåéíûõ äâèãàòåëåé áûëè 
ïðîâåäåíû åùå â 1985-îì 
ãîäó, êîãäà áûë ñïðîåê-

òèðîâàí êðóãëûé ïîðøíåâîé 
íàñîñ íà îñíîâå ëèíåéíîãî 
äâèãàòåëÿ . Ñ 1997 ãîäà 
íà÷àò âûïóñê ëèíåéíûõ 
äâèãàòåëåé.  
Â 2001-îì ãîäó â ñâÿ çè ñ 
ïðîåêòèðîâàíèåì 
ñïåöèàëüíîãî ïðèâîäà áûë 
óñòàíîâëåí òîò ôàêò, ÷òî íà 
ðûíêå ñóùåñòâóåò ìàëî 
ñåðü¸çíûõ ïðîèçâîäèòåëåé 
ëèíåéíûõ äâèãàòåëåé è 
áûëî ïðèíÿ òî ðåøåíèå, 
âûïóñêàòü ñàìèì ëèíåéíûå 
äâèãàòåëè ñåðèéíî. 
Äåéñòâèòåëüíî,  äàæå íà 
ñåãîäíÿ øíèé äåíü ÷èñëî 
ïîñòàâùèêîâ ñòàëî íàìíîãî 
áîëüøå, à ÷èñëî 
ïðîèçâîäèòåëåé 
ïðàêòè÷åñêè îñòàëîñü 
ïðåæíèì. 
Èíâåñòèðîâàíèå ïðèâåëî â 
êîíå÷íîì èòîãå ê âûïóñêó, 
ïðåäñòàâëåííîãî â ýòîé 
áðîøþðå, ðÿ äà ëèíåéíûõ 
äâèãàòåëåé. 
Íà ïåðâîì ýòàïå 

pump. 
In 1997 the first series of lin-
ear motors were manufac-
tored for the internal pur-
poses. 
In 2001 a special motor was 
developed for a customer. 
During the developing of that 
motor we understood, that 
there is not enough linear 
motor manufacturers in 
strength and scope and de-
cided to close this gap. 
And really, even now there 
are very many suppliers of 
the technique and not enough 
manufacturers.  
Investments for the develop-
ing of the hardware, soft-
ware, test stands, staff, time, 
tests, applications have led to 
the presented series of the 
linear motors (but not all of 
them were crowned because 
of success). 
Firstly the motors are classi-
cal calculated. Following a 
FEA-model is created and 

General 
In 1985 the foundation stone 
was laid for the Antrima Lin-
ear motors with the devel-
oped pipe formed plunger 



êîíñòðóèðîâàíèÿ  ðàñ÷åò 
äâèãàòåëÿ  âåäåòñÿ  êëàññè-
÷åñêèì ìåòîäîì. Çàòåì 
ñîñòàâëÿ åòñÿ  ìîäåëü äëÿ  
ðàñ÷åòà ìåòoäîì êîíå÷-
íûõ ýëåìåíòîâ.  
Ïîñëå ýòîãî âñå ïàðà-
ìåòðû äâèãàòåëÿ  ïåðå-
íîñÿ òñÿ  â òðåõôàçíóþ 
ìîäåëü, ñ ïîìîùüþ êî-
òîðîé èäåò ïîñòåïåííàÿ  
îïòèìèçàöèÿ . Òðóäîåìêèé 
ïðîöåññ ðàñ÷åòà è èñ-
ïîëüçîâàíèå âûñîêîêà-
÷åñòâåííûõ ìàòåðèàëîâ 
äàë âîçìîæíîñòü: 
À. îïòèìèçèðîâàòü ôîðìó     
ïàçîâ 

Á. óìåíüøèòü óñèëèÿ  
ïóëüñàöèè  

Â. óìåíüøèòü ïîòåðè 
Ã. îïòèìèçèðîâàòü 
ïðîöåññ ïðîèçâîäñòâà  

Vorteile 
Die Vorteile der ANTRIMA-
Linearmotoren sind: 
 Linearmotoren erzeugen 

unmittelbar translatorische 
Kräfte; die Kraftübertra-
gung erfolgt über den Luft-
spalt 

 es werden sehr hohe 
Beschleunigungs- und Ver-
zögerungswerte erreicht 

 es werden keine Zahnstan-
genantriebe, Transmissio-
nen, Getriebe, Lager, Diffe-
rentiale usw. benötigt 

 Linearmotoren arbeiten 
verschleißfrei (keine War-
tungskosten) 

 die Fliehkraft stellt keine 
Geschwindigkeitsgrenze 
dar 

 Linearmotoren arbeiten 
sehr leise  

Advantages  
The advantages of the An-
trima linear motors are:  
 linear motors produce di-

rect translatory move-
ments; the force transfer 
takes place through the air 
gap 

 very high acceleration and 
decelaration values can be 
achieved 

 no cogs, transmissions, 
gearboxes, bearing or dif-
ferentials are needed. 

 they function wear-free re-
sulting in no maintenance 
costs.  

 the centrifugal force does  
not limit speed. 

 they are quiet. 
 

 

führt.  
Im ersten Entwurfsschritt 
werden die Motoren klassisch 
berechnet. Anschließend wird 
ein FEM-Modell erstellt und 
hiermit sämtliche Betriebsar-
ten simuliert. Danach werden 
die Motorparameter in ein ei-
genes Modell übertragen, 
dieses am Prüfstand para-
metriert und dann Optimie-
rungsarbeiten durchgeführt. 
Durch die aufwendigen Ent-
wicklungsschritte und durch 
die Verwendung hochwertiger 
Materialien ist es gelungen: 
A. die Nutformen zu optimie-

ren 
B. die Pulsationskräfte zu mi-

nimieren 
C. die Verluste zu minimieren 
D. den Herstellungsprozess 

optimal zu gestalten 
 

herewith all kinds of opera-
tions were simulated. Then 
the motor parameters are 
transferred in an own model, 
it is parameterised and opti-
mized. 
With the expensive develop-
ing steps and with the appli-
cation of high quality materi-
als it is succeed: 
A. to optimize the slot forms 
B. to minimize the pulsation 

force 
C.to minimize the damages 
D.to organize the manufac-

ture process optimally 

Ïðåèìóùåñòâà 
 ëèíåéíûå äâèãàòåëè 
íàïðÿ ìóþ ðàçâèâàþò 
ñèëû òÿ ãè ÷åðåç 
âîçäóøíûé çàçîð 

 âîçìîæíû îãðîìíûå 
óñêîðåíèÿ  è çàìåäëåíèÿ  

 íåò ìåõàíè÷åñêèõ 
êîìïîíåíòîâ ïðèâîäà 

 íåò ìåõàíè÷åñêîãî 
èçíîñà, ò.å. íåò çàòðàò íà 
ðåìîíò 

 ñêîðîñòü äâèæåíèÿ  íå 
îãðàíè÷åíà ñèëàìè 
èíåðöèè  

 ëèíåéíûå äâèãàòåëè- 
ìàëîøóìíûå  

 

Einzig für ANTRIMA-
Linearmotoren gilt:  
Mit ein und demselben In-
verter, Weggeber und Sta-
tor kann je nach Parameter-
satz und Sekundärteil so-
wohl eine asynchrone als 
auch ein synchrone Be-
triebsart ausgewählt wer-
den. 

Òîëüêî äëÿ  ÀÍÒÐÈ-
ÌÎÂÑÊÈÕ ëèíåéíûõ 
äâèãàòåëåé:  
Ñ îäíèì è òåì-æå ïðåîá-
ðàçîâàòåëåì, äàò÷èêîì 
ñêîðîñòè, ñòàòîðîì â çà-
âèñèìîñòè îò âòîðè÷íîé 
÷àñòè è íàáîðà ïàðà-
ìåòðîâ ìîæíî ðàáîòàòü 
êàê â àñèíõðîííîì, òàê è â 
ñèíõðîííîì ðåæèìàõ. 

It is valid only for AN-
TRIMA-linear motors: 
With one and the same in-
verter, position encoder 
and stator you can choose 
both an asynchronous and 
synchronous kind of opera-
tion depending on parame-
ter set and secondary part.  



Einsatzgebiete 
 Maschinenbau 
 Sondermaschinenbau 
 Portalanlagen 
 Transport� und Handling-

anlagen 
 Sonderanwendungen 

Baugrösse Alberich Beowulf Caesar Dietrich Ekkehard Fridolin 

U, [V] 380...400 ± 10% 

SMAX, [kVA] 1,1 2,3 4,3 7,3 12,1 14,4 

IMAX, [A] 1,5 3,2 6,2 10,6 17,5 20,8 

fN, [Hz] 50 

Schutzgrad IP67 

ED, [%] 60% asynchrone Betriebsart; 100% synchrone Betriebsart 

vS ,[m/s] 3 6 

U, [°C] 40 

MAX, [°C] 120 (Kaltleiter, òåðìèñòîð) 

Îáëàñòü ïðèìåíåíèÿ  
 Ìàøèíîñòðîåíèå 
 Ñòàíêîñòðîåíèå 
 Ïîðòàëüíûå ìåõàíèçìû 
 Âíóòðèçàâîäñêîé 
òðàíñïîðò 

 Óñòàíîâêè ñïåöèàëüíîãî 
íàçíà÷åíèÿ  

Application areas: 
 machine construction  
 special machine construction  
 portal equipment 
 transport and handling sys-

tem equipment 
 special applications 

Technische Daten Òåõíè÷åñêèå äàííûå Technical data 

EN 60 034-1 Drehende elektrische Maschinen 
EN 60 204-1 Elektrische Ausrüstung von Maschinen 



v , [m /s ]

v S , [m /s ]

v R E D , [m /s ]

F , [N ]F N , [N ] F 1 , [N ] F 2 ,  [N ] F 3 , [N ] F 4 ,  [N ] F M A X ,  [N ]

I I I I I I

n a tü r lic h e  K e n n lin ie  a m  s ta r re n  N e tz

D a u e rb e tr ie b  S 1

K u rz z e i tb e r ie b  S 6

Im p u ls b e trie b  5 0 0  m s

Motor Alberich Beowulf Caesar Dietrich Ekkehard Fridolin 

vS, [m/s] 3 

vRED, [m/s] 1,61 1,20 1,29 1,60 2,82 3,16 

 asynchron, ungekühlt 

FN, [N] 33 66 133 250 183 250 

F1, [N] 54 128 147 263 232 278 

F2, [N] 54 128 147 263 232 278 

F3, [N] 73 181 201 301 356 393 

F4, [N] 73 181 201 301 356 393 

FMAX, [N] 100 193 335 460 427 593 

 asynchron, luftgekühlt 150 m3/h 

FN, [N] 33 66 133 250 183 250 

F1, [N] 73 181 201 301 358 393 

F2, [N] 73 181 201 301 358 393 

F3, [N] 73 181 201 301 358 393 

F4, [N] 73 181 201 301 358 393 

FMAX, [N] 100 193 335 460 427 593 

6 3 3 3 6 

Kennlinien Õàðàêòåðèñòèêè Characteristics 

Hinweis: natürliche Kennlinie 
(rot) nur für Asynchronbetrieb 

Ïðèìå÷àíèå: åñòåñòâåííàÿ  
õàðàêòåðèñòèêà (êðàñíàÿ ) òîëüêî 
äëÿ  àñèíõðîííîãî ðåæèìà 

Notice: Natural diagram (red) 
only for asynchronous secon-
dary part. 

Tabelle: Kräfte und Geschwindigkei-
ten im Asynchronbetrieb 

Òàáë.: Ìåõàíè÷åñêàÿ  
õàðàêòåðèñòèêà àñèíõðîííîãî 
ðåæèìà 

Table: Forces and speeds with the 
asynchronous secondary part.  



Motor Alberich Beowulf Caesar Dietrich Ekkehard Fridolin 

vS, [m/s] 3 3 3 3 6 6 

vRED, [m/s] 0,43 0,43 0,43 0,54 1,82 2,17 

 synchron, ungekühlt 

FN, [N] 33 66 133 250 183 250 

F1, [N] 230 460 919 1379 603 689 

F2, [N] 58 116 232 437 366 500 

F3, [N] 402 805 1604 2413 1206 1378 

F4, [N] 83 165 331 625 549 750 

FMAX, [N] 575 1150 2290 3447 1807 2067 

 

FN, [N] 43 86 173 325 238 325 

F1, [N] 299 598 1195 1793 784 896 

F2, [N] 75 151 302 568 476 650 

F3, [N] 522 1046 2085 3137 1568 1791 

F4, [N] 108 214 430 559 714 975 

FMAX, [N] 747 1495 2977 4451 2349 2687 

synchron, luftgekühlt 150 m3/h 

Systemkomponenten Êîìïîíåíòû ïðèâîäà Drive components 

Statoren A...F 

Ñòàòîðû A...F 

Stators A...F 

Servoverstärker 

Sekundärteile asynchron 
und synchron 

Magnetisches Meßsystem 

Tabelle: Kräfte und Geschwindigkei-
ten im Synchronbetrieb 

Òàáë.: ìåõàíè÷åñêàÿ  õàðàêòåðèñòèêà 
ñèíõðîííîãî ðåæèìà 

Table: Forces and speeds with the syn-
chronous secondary part 

Hinweis: Es sind beliebige Positioniergenauigkeiten und Verfahrqualitäten des Antriebes erreichbar; entscheidend ist das Meßsystem 

Ìàãíèòíûé äàò÷èê 
ñêîðîñòè 

Magnetic  measure sys-
tem 

Âòîðè÷íûå 
àñèíõðîííûå è 

Secondary parts asynchro-
nous and synchronous 

Îïòè÷åñêèé äàò÷èê 
ñêîðîñòè 

Optical measurement sys-
tem 

Ïðåîáðàçîâàòåëè 

Inverters 

Optisches Meßsystem Achssystem 

Êîîðäèíàòíûå îñè 

Axes 

Ïðèìå÷àíèå: òî÷íîñòü ïðèâîäà- ëþáàÿ  è çàâèñèò òîëüêî îò òî÷íîñòè äàò÷èêà ñêîðîñòè/ ïîëîæåíèÿ  

Notice: there are different position precisions and drive qualities available, but decisive is the measurement system. 



Maße 

Standard mit 2 m Anschlußkabel; Variante 
mit Steckverbinder in Vorbereitung. 

Ñòàíäàðòíîå èñïîëíåíèå ñ ýêðà-
íèðîâííûì êàáåëåì 2 ì; âàðèàíò ñ 
ðàçúåìîì íàõîäèòñÿ  â ïîäãîòîâêå. 

Standard with 2 m connecting cable; the 
variant with U-connector is under construc-
tion.  

Sekundärteile sind in 4 unterschiedlichen 
Ausführungen verfügbar: 
1. Wirbelstromtyp 
2. Asynchroner Typ 
3. Synchroner Typ mit Permanetmagneten 
4. Synchroner Typ mit Elektromagneten 

(ab 09/2006) 
Alle Typen einer Baugrösse lassen sich 
untereinander austauschen. 

Âòîðè÷íûå ÷àñòè ïðîèçâîäÿ òñÿ  â 4-õ 
èñïîëíåíèÿ õ: 
1.Íà îñíîâå âèõðåâûõ òîêîâ (àñèíõð.) 
2.Àñèíõðîííûå 
3.Ñèíõðîííûå ñ ïîñòîÿ ííûìè ìàãíèòàìè  
4.Ñèíõðîííûå ñ ýëåkòðîìàãíèòàìè (ñ 

09/2006) 
Âñå òèïû îäíîãî òèïîðàçìåðà 
âçàèìîçàìåíÿ åìûå. 

Secondary parts are available in 4 different 
specifications: 
1. Eddy current type 
2. Asynchronous type 
3. Synchronous type with permanent mag-     

 nets 
4. Synchronous type with electrical mag-

nets (after 09/2006) 
All types of an size are interchangeable 

Technische Änderungen vorbehal-
ten 

 Fahrprofil eines herkömmlichen Antriebes (ãot) im 
Vergleich mit einem Linearmotor (blau) 

Ïðîôèëü äâèæåíèÿ  îáû÷íîãî äâèãàòåëÿ  
(îáîçíà÷åíî êðàñíûì)  ïî ñðàâíåíèþ ñ 
ëèíåéíûì äâèãàòåëåì (îáîçíà÷åíî ñèíèì) 

Movement profile of an usual drive (red) in corpo-
ration with a linear motor (blue) 

600***

LGES

B

20 mm ***

120***60*** 60***

10***

Name

Alberich

Beowulf

Caesar

Dietrich

Ekkehard

Fridolin

LGES, 
[mm]***

B, 
[mm]***

612,796 105

618,889 155

618,889 155

5 x 2

626,811 220

616,452 135

619,499 160

X x Y x D6*

5 x 2

5 x 2

5 x 2

5 x 2

5 x 2

*      X- Anzahl in X-Richtung, Y- Anzahl in Y-Richtung

masync, 
[kg]****

msync, [kg]****

6,00

10,45

10,45

16,23

8,67

10,89

3,98

5,50

5,50

7,48

4,89

5,65

L B

H

AF

L1 L2

B1
B2

B1,
[mm]***

Name

Alberich

Beowulf

Caesar

Dietrich

Ekkehard

Fridolin

L,
[mm]**

B,
[mm]**

H,
[mm]**

AF,
[mm]**

B2,
[mm]***

L1, 
[mm]***

L2, 
[mm]***

180 105 45 45 37,5 52,5 40 50

180 155 45 95 62,5 77,5 40 50

360 155 53 95 62,5 77,5 40

3 x 2

360 220 53 160 77,0 110,0 40 70

540 135 53

540 160 53

75

100

52,5

65,0

67,5 70

80,0

100

70 100

X x Y x 
M8*

3 x 2

70 5 x 2

5 x 3

5 x 2

5 x 2

**     +/- 1mm Toleranz; Abhängig von der gewählten Ausführung
***    +/- 0,2 mm Toleranz

m, 
[kg]****

4,0

6,5

18,5

17,0

23,0

14,0

****   Massen sind ca. Angaben



Linearmotoren GmbH 
Kaolinstraße 16 
 
06126 Halle 
 
Telefon: +49-345-8058902 
Fax: +49-345-8058927 
E-Mail: service@antrima.com 
www.antrima.com 

 

Überreicht durch: 
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Unidrive  
SP

8

U V W P E
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Rechts
L inks
F re igabe
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L3

PEN

15
610

15 11

pin
1
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3
4

15
16

cos
cos-
sin
sin-
+5V

0V

Sollwert

Zur Beach tung :
1. S teuer- und Leistungskabe l gesch irm t verlegen und erden
2. Für hochwertige  Fahrprofile  Lagereg ler vorscha lten
3. weitere  Anschlussm öglichkeiten - s . Inverte rhandbuch
 

Lagegeber

Anschlussbuchse  f. 
Encoder, weiblich, 1 -po lig, 

Typ D

Dienstleistungen zur An-
triebs- und Automatisie-
rungstechnik 
 Entwurf und Herstellung 

kundenspezifischer Linear-
antriebssysteme 

 Beratung, Projektierung, 
Auslegung, Aufbau, Pro-
grammierung und Inbetrieb-
nahme kompletter Antriebs-
systeme mit und ohne Line-
arantrieben 

 Sonderanwendungen/ Ap-
plikationen mit Linearan-
trieben  

ANTRIMA 
®  

Íàøè óñëóãè ïî 
ýëåêòðîïðèâîäó è 
àâòîìàòèçàöèè 
 Ïðîåêòèðîâàíèå è ïðîèç-
âîäñòâî ñèñòåì ëèíåéíîãî 
ýëåêòðîïðèâîäà ïî ñïåöè-
ôèêàöèè çàêàç÷èêà 

 Ïîñòàâêà ñèñòåì 
ýëåêòðîïðèâîäà è 
àâòîìàòèêè ïîä êëþ÷ 

 Ëèíåéíûé ýëåêòðîïðèâîä  
ñïåöèàëüíîãî íàçíà÷åíèÿ  

 

Our services for drive-
applications and       
process- control 
 Projecting and manufactor-

ing of the linear drive sys-
tems according to the cus-
tomer wishes. 

 Consulting, projecting, cal-
culating, construction, pro-
gramming and implementa-
tion of the whole drive sys-
tem with and without linear 
drives. 

 Special applications/ appli-
cations with linear drives. 

Anschlußvorschlag Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ  Wiring 

mailto:service@antrima.com
http://www.antrima.com

